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L'invention concerne les pipettes. 

II est connu de prevoir sur les pipettes motorisees ou les pipettes a 
actionnement manuel des organes de commande de la pipette sous la forme 
de boutons, roues, molettes, etc. Le document WO 01/67748 au nom de la 
5 demanderesse divulgue par exemple une pipette a actionnement manuel 

comprenant une molette de reglage mobile a rotation dans ie corps de la 
pipette pour regler le volume de liquide a prelever. Cette molette est par 
ailleurs mobile a coulissement suivant une direction perpendiculaire a I'axe 
de rotation pour faire passer la molette d'une position verrouillee a une 
10 position deverrouillee. En position verrouillee, la rotation de la molette, par 

exemple accidentelle ou intempestive, n'entratne pas de dereglage du 
volume. 

Un but de invention est de fournir une pipette ayant une ergonomie 
encore amelioree. 

15 A cet effet, on prevoit sur ['invention une pipette comportant une roue de 

commande mobile a rotation et mobile a coulissement, la pipette etant 
agencee de sorte d'un coulissement de la roue engendre une commande de 
la pipette. 

La pipette selon l'invention pourra presenter en outre au moins Tune 
20 quelconque des caracteristiques suivantes : 

- la roue s'etend en saillie d'un corps de la pipette, 

- la pipette comprend des moyens de rappel de la roue a I'encontre de 
son coulissement a partir d'une position nominate, 

- elle comprend des moyens pour convertir un mouvement de la roue 
25 en au moins un signal electrique, 

- elle comprend des moyens pour convertir un mouvement de la roue 
en au moins deux signaux electriques permettant de determiner un sens du 
mouvement, 

- elle est agencee pour permettre une navigation au moyen de la roue 
30 dans au moins un menu, 
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- eile est agencee pour permettre de regler au moyen de la roue au 
moins un parametre, et de preference au moins deux parametres, 

- elle comprend des moyens pour determiner une yjtesse de rotation de 
la roue et des moyens pour choisir une correspondance entre un secteur 
angulaire de la roue et une unite de valeur d'un parametre, 

- elle est agencee pour permettre de regler au moyen de la roue au 
moins un volume a prelever, 

- elle est agencee pour permettre de regler au moyen de la roue au 
moins une valeur de calibration de la pipette, 

- elle est agencee pour permettre de regler au moyen de la roue un 
nombre de cycles de prelevement precedant remission d'un signal par la 
pipette, et 

- elle est agencee pour permettre d f e nti^iiijans-la-pipette-ati-moyen--dB- 
la roue des mots 5 des chiffres, ou des expressions alphanumeriques. 

On prevoit egalement selon invention un procede de commande d'une 
pipette, dans lequel on commande la pipette en faisant coulisser une roue 
mobile a rotation. 

Le procede selon i'invention pourra presenter en outre au moins Tune 
quelconque des caracteristiques suivantes : 

- on fait coulisser la roue pour activer un mode de reglage d'un 
parametre, 

- on fait tourner la roue pour selectionner une valeur d'un parametre, 

- on fait coulisser la roue pour valider une valeur d'un parametre 
selectionne, 

durant une manoeuvre de la roue, on determine une vitesse de 
rotation de la roue ; et on choisit une correspondance entre un secteur 
angulaire de la roue et une unite de valeur du parametre. 

D'autres caracteristiques et avantages de ('invention apparaitront 
encore dans la description suivante d'un mode prefere de realisation et d'une 
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variante donnes a titre d'exemples non limitatifs en reference aux dessins 
annexes sur lesquels : 

- la figure 1 est une vue en perspective d'une pipette selon un mode 
prefere de realisation de invention ; 

- ies figures 2 et 3 sont deux vues en coupe axiale de ia pipette de la 
figure 1 illustrant respectivement ses parties haute et basse ; 

- ia figure 4 est une vue en perspective eclatee de la partie haute de 
la pipette de la figure 1 ; 

- la figure 5 est une vue a plus grande echelie d'un detail de la figure 

1 ; 

- la figure 6 est une vue en perspective eclatee de fa partie haute de 
la pipette illustree a la figure 5 ; 

- la figure 7 est une vue schematique illustrant le montage de la 
molette de la pipette de la figure 1 ; 

- la figure 8 illustre I'encodage de signaux resultant du mouvement de 
la molette ; 

- la figure 9 est constitute de deux tableaux montrant I'analyse des 
signaux de la figure 8 ; et 

- Ia figure 10 est une vue en perspective d'une variante de realisation 
de la pipette. 

On a illustre aux figures 1 a 9 un mode prefere de realisation de la 
pipette selon ['invention. 

La pipette 2 comprend un corps ou chassis 4. II s'agit en I'espece d'une 
pipette motorisee de sorte que le prelevement et le refoulement du liquide est 
effectue sous Taction d'un moteur. 

Comme illustre aux figures 2 et 3, la pipette comprend un moteur 6 
comprenant un boitier 8 et une tige 10 s'etendant suivant un axe longitudinal 
1 2 de ia pipette. Le moteur est apte a faire coufisser la tige 1 0 vers le haut ou 
vers le bas suivant la direction 12. 

A une extremite inferieure de la tige 10 est fixee une piece de 
prolongation ou touche 14, qui est en I'espece vissee sur Textremite de la 
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tige. La touche est en appui suivant I'axe 12 sur un insert 20 loge dans une 
extremite superieure d'un support de piston 22. Ce dernier recoit dans une 
extremite inferieure un piston 24. L'ensemble forme par la tige 10, la touche 
14, Tinsert 20, le support de piston 22 et le piston 24 forme un equipage 
mobile a cojjlissement suivant la direction 12. 

La pipette comprend un ressort 36 dont une extremite superieure est en 
appui contre une extremite superieure du support de piston 22 et une 
extremite inferieure est en appui sur le corps 4 de facon a solliciter le support 
22 ainsi que le piston 24 vers le haut et maintenir I'insert 20 en contact avec 
la touche 14. 

Lorsque le ressort commande la descente de la tige 10, I'appui de la 

touche 14 sur ['insert 20 provoque la descente du piston le long de I'axe 12. 

Lorsque le moteur fait remont ejiJaJge_ia^le-piston-suit-le-mouvement 

inverse sous I'effet de rappel du ressort 36. 

La pipette comprend un embout inferieur en deux portions, 

respectivement une portion superieure 26 et une portion inferieure 28. La 
portion inferieure 28 est rapportee par vissage dans la portion superieure 26 
avec ('interposition d'un joint d'etancheite en contact avec la face cylindrique 
externe du piston. A une extremite inferieure de la portion 28 peut etre fixe 
un cone jetable destine a recevoir le liquide a prelever. La pipette comprend 
un bras 32 permettant d'ejecter le cone lorsque celui-ci doit etre remplace 
par un cone propre. Le bras 32 est commande par I'utilisateur au moyen d'un 
bouton 34 fixe au corps 4. 

Comme on le voit notamment sur la figure 5, le corps 4 comprend 
notamment une demi-coque avant 40 et une demi-coque arriere 42 formant 
un boitier de reception des organes dans la partie haute de ia pipette. Ceite 
partie a ete illustree a la figure 2 et comprend en particulier le moteur avec la 
tige. La partie basse de la pipette (illustree ainsi que le moteur et d'autres 
pieces a la figure 3) est amovible et peut etre demontee de la partie haute 
pour associer a cette derniere une partie basse differente, par exemple 
presentant un volume de prelevement de capacite differente. Pour cefa le 
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corps 4 comprend un fourreau 44 presentant a son extremite inferieure un 
filet pour la reception par vissage d'un ecrou 46 permettant le maintien de la 
partie basse par I'intermediaire de la portion haute 26 de I'embout 

La pipette comprend une unite de commande electronique 50 sous la 
forme d'une carte electronique comprenant notamment un microprocesseur 
et un ecran 52 visible a travers une fenetre 54 de la demi-coque superieure 
40. La pipette comprend une batterie 56 pour ('alimentation en energie de la 
carte 50 et du moteur 6. 

La pipette comprend differents organes de commande permettant a 
I'utilisateur de commander le fpnctionnement de la pipette, com me on le 
verra plus loin. Ces organes comprennent notamment une roue 60 sous la 
forme d'une molette, ainsi que des boutons 62, 64, 66, 68, ces cinq boutons 
s'etendant sur la face avant de la demi-coque avant La molette comprend 
egalement deux boutons lateraux 70, 71. Ces boutons s'etendent a la 
jonction des coques avant et arriere. 

La roue 60 a ete illustree en vue eclatee sur la figure 6. Elle comprend 
une bague 72 en elastomere rapportee sur un support 74 monte sur un 
disque rotatif 76, lui-meme regu sur une carte 78. Comme illustre de fagon 
schematique a la figure 7, la molette 60 est montee sur la carte 78 de fagon a 
etre mobile a rotation autour d'un axe 80 parallele au plan de la fenetre 54 et 
formant un angle aigu avec Taxe 32 qu'il intercepte. La molette 60 est 
egalement montee mobile a coulissement par rapport a la carte 78 suivant 
une direction 82 perpendiculaire a Taxe 80 et au plan general de la fenetre 
54. 

La molette 60 est positionnee dans la partie haute de sorte qu'elle 
s'etend partieliement en sailiie radiale d'une ouverture 84 formee dans la 
coque sous la fenetre 54. Get agencement permet a I'utilisateur de 
manoeuvrer la molette aussi bien a coulissement que a rotation directement 
depuis Texterieur de la pipette. La roue 76 constitue une roue codeuse 
portant une photodiode. A la carte 78 est fixe un photodetecteur apte a 
detecter les mouvements a coulissement et a rotation de la roue et a les 
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transmettre a la carte 50. La molette 60 et la carte 78 sent agencees de sorte 
que la rotation de la molette est apte a generer simultanement deux signaux 
identiques en crenaux, mais en decalage de phase d'un quart de periode. Tun 
par rapport a I'autre comme illustre a la figure 8. Chaque signal se compose 
au cours d'une periode cTune succession de deux 1-puis de deux 0. Comme 
illustre dans les tableaux de la figure 9, ce decalage des signaux permet a la 
carte 50 de determiner a partir d'une position de depart quelconque de ia 
molette son sens de rotation par analyse de chaque signal a partir de cette 
position. 

La carte 78 detecte egaiernent un mouvernent de coulissement de la 
molette produit par I'utilisateur. Ce coulissement tend a enfoncer la molette a 
Tinterieur de la partie haute, la molette etant immediatement rappelee dans 
sa position d'origine par un resso rt^e_jappeU3Q^Ge^eu^ 
immediatement d'un coulissement en sens inverse constitue une impulsion 
ou un die. 

La pipette a ete preprogrammee pour remplir un certain nombre de 
fonctions. Parmi celles~ci, certaines font intervenir les boutons precites ainsi 
que ia molette 60. 

De fagon generate, i'utilisateur peut commander la pipette d'une part 
par un die engendrant le coulissement de la molette, et d'autre part par une 
mise en rotation de la molette anterieure ou posterieure au die. La molette 
permet notamment la navigation dans des menus du logiciel apparaissant 
sur I'ecran 52. Elle permet egaiernent de regler les valours de differents 
parametres comme on va le voir. 

La pipette est programmee pour mesurer une vitesse de rotation de la 
molette lorsque celle-ci est manoeuvree par Tutilisateur. Precisement, la 
molette comprend un nombre predetermine de pas qui correspondent 
chacun a une mesure angulaire d'une fraction de la molette. Le 
franchissement de chacun de ces pas est ressenti par I'utilisateur lors de (a 
rotation de la molette. Un tel agencement est classique dans une roue de 
commando. Lors de la rotation de ia molette, le processeur mesure la 
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periode de temps s'ecoulant entre deux pas successifs. En fonction de cette 
mesure, la correspond a rice entre un pas de la moiette et le nombre 
decrements du parametre dont la valeur est modifiee par le mouvement de 
la moiette est eventuellement changee. 
5 Dans le present exemple, si la periode est inferieure a 15 millisecondes, 

le processeur decidera qu'un pas correspond a cent increments. Si la 
periode est comprise entre 15 et 25 millisecondes, le processeur decidera 
qu'un pas correspond a dix increments. Enfin, si cette periode est superieure 
a 25 millisecondes, un pas correspondra a un increment. Par consequent le 

10 processeur adapte la vitesse de defilement du parametre en fonction de la 

Vitesse de rotation de la moiette par I'utilisateur. En d'autres termes, si la 
moiette est manosuvree tres rapidement en rotation, le processeur 
commandera une variation du parametre particulierement rapide. A I'inverse, 
si la rotation de la moiette est lente, le processeur commandera une variation 

15 du parametre particulierement lente. On a presente dans le present exemple 

trois valeurs decrements associes a deux valeurs de seuil. II va de soi que 
le nombre decrements et de seuils peut etre modifie. On pourra par 
exemple se contenter d'une seule valeur de seuil. De meme, la valeur des 
seuils des increments pourra elfe aussi etre modifiee. 

20 Nous allons maintenant decrire les manoeuvres effectuees par 

I'utilisateur pour effectuer certaines commandes de la pipette. La pipette est 
programmee afin que ces manoeuvres soient executees sous I'effet de ces 
commandes. Cette programmation ressortira done de Texpose des 
commandes et de leurs effets qui va suivre. 

25 

Reqlaqe du volume a prelever . 

Pour regler le volume a prelever, I'utilisateur clique sur la moiette (e'est- 
a-dire la fait coulisser) puis fait tourner la moiette pour choisir une des 
valeurs du volume qui s'affiche a Tecran. La rotation de la moiette provoque 
30 en effet ['incrementation de la valeur de volume affichee et done sa 

modification au cours du mouvement de la moiette. Une fois que la valeur 
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souhaitee est attaints, I'utiiisateur clique a nouveau sur la molette, ce qui 
entrarne la selection de cette valeur et le verrouillage de la pipette avec cette 
valeur de volume. 

Navigation dans \es mmi rg 

Lorsqu'un menu presentant des elements (par exemple plusieurs 
actions a accomplir) est affiche sur i'ecran, I'utiiisateur peut deplacer un 
curseur de I'un a I'autre des elements du menu en faisant tourner la molette. 
L'utilisateur peut selectionner un element choisi par un die sur la molette. 

Entree de mots, Hp chiffres. et d'exoressions 

La molette permet d'entrer dans la pipette des mots (tels que des noms) 

des nombres, ou encore des ^pxesslo^alphawmeriques^e^eaTTt- 

lettres et chiffres. Ainsi, I'utiiisateur est en mesure de personnaliser la pipette 
en entrant son nom, le nom de son service, ou toute autre information. Les 
caracteres utilisables sont par exemple I'integralite de ['alphabet de A a Z, les 
chiffres 0 a 9, « / », I'espace, ou « * ». Le caractere « * » permet par exemple 
d'indiquer au processeur que le dernier caractere est entre. Chacun 
des digits est defini successivement. Un caractere est selectionne pour 
chaque digit par rotation de la molette, ce qui fait defiler des caracteres, des 
chiffres, ou d'autres signes sur I'ecran, puis est valide par un die. Ceia 
engendre egalement I'activation du digit suivant pour ('insertion d'un nouveau 
caractere. 

25 Reqlaqe du nombre de cy cles avant maint^n^, 

Lorsque ce mode est active, une valeur de nombre de cycles s'affiche 
sur I'ecran. L'utilisateur fait tourner la molette pour definir le nombre de 
cycles de prelevement avant la prochaine operation de maintenance. 
Lorsque la valeur souhaitee est affichee, l'utilisateur clique pour la 
selectionner. Lorsque le nombre de cycles ainsi defini aura ete effectue avec 
la pipette, le processeur declenchera I'apparition d'un ecran predetermine 
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indiquant qu'une maintenance doit avoir lieu. De meme, I'utilisateur peut de 
la meme fagon regler un nombre de semaines jusqu'a la prochaine 
maintenance lorsqu'il est dans le mode le permettant. Lorsque le nombre de 
semaines ainsi defini sera atteint, le processeur declenchera I'affichage d'un 
message predetermine sur I'ecran. 

Reglage de la date de maintenance . 

La molette permet egalement de la meme fagon de regler et de valider 
la date de la prochaine maintenance en faisant defiler des dates sur I'ecran 
et en seiectionnant la date souhaitee. Une fois arrivee la date selectionnee, 
le processeur declenchera I'affichage d'un message predetermine sur 
I'ecran. Lorsqu'un tel message d'alarme est affiche, un die sur la molette 
permettra de supprimer I'affichage de ce message. 

Calibration . 

La molette permet d'effectuer une calibration personnalisee de la 
pipette. On suppose par exemple que I'utilisateur a regie la pipette au volume 
de prelevement minimum. II effectue un prelevement avec ce volume et - 
mesure le volume qui a ete effectivement preleve a cette occasion. II est 
possible que ce volume soit legerement different du volume nominal qui avait 
ete programme. Le processeur est programme pour tenir compte de ce 
decalage dans Taffichage d'un volume courant a prelever. Pour entrer la 
valeur mesuree, I'utilisateur, dans le mode de calibration, deverrouille le 
reglage de la valeur par un die sur la molette, fait toumer la molette pour 
obtenir I'affichage de la valeur correspondant au volume effectivement 
mesure, puis verrouille cette valeur de volume par un nouveau die sur la 
molette. 

Les memes operations peuvent etre effectuees par exemple avec la 
mesure du volume effectivement preleve lorsque le volume de prelevement 
correspond a 50% de la capacite de la pipette. De meme, les memes 
operations seront egalement effectuees lorsque le volume maximum a ete 
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programme. La connaissance de ces trois paires de valeur permet au 
processeur de calculer une table ou une courbe de correspondance entre 
une valeur de volume nominal quelconque et la valeur de volume corrigee a 
afficher sur I'ecran. Cette correction est transparente pour I'utilisateur qui 
croit seulement selectionner a Mcran une valeur de volume. -En fait, chaqoe 
position de la molette genere une valeur nominate qui est corrigee 
comme precite. C'est la valeur corrigee qui est affichee. 

Un autre mode de calibration est envisageable qui est plus rapide que 
la calibration standard qui vient d'etre decrite. Ainsi, pour une valeur de 
volume quelconque, par exemple un volume frequemment utilise par 
I'utilisateur, I'utilisateur choisit tout d'abord le volume sur lequel il souhaite 
faire cette calibration. Pour cela, il clique sur la molette pour deverrouiller le 
reglage de la valeur lorsqu'il est dai^Je^do^^pondant^gle-te-vatetrr- 



par rotation de la molette et en suivant ('evolution de la valeur sur I'ecran, 
puis il verrouille le volume ainsi selectionne par un die sur la molette. Dans 
une deuxieme etape, I'utilisateur, apres avoir effectue un prelevement avec 
la pipette, mesure le volume effectivement preleve. Dans le mode 
correspondant, il entre dans la pipette la valeur ainsi mesuree. Pour cela, il 
clique sur la molette pour deverrouiller le reglage de la valeur, regie la valeur 
par rotation de la molette, puis verrouille la valeur ainsi reglee par un die sur 
la molette. Le processeur est programme pour tenir compte du decalage 
entre ces deux valeurs en etablissant un correctif ou une table de 
correspondance lors de I'affichage d'une autre valeur de volume quelconque. 

25 Activation du generate. i r de sons . 

La pipette peut etre programmee pour emettre un signal sonore a 
chaque action sur un organe de commande. L'utilisateur peut choisir de 
supprtmer ce signal. Pour cela, dans le menu correspondant, il clique sur la 
molette pour deverrouiller le reglage de cette fonction, fait tourner la molette 
pour choisir ('element « active » ou « desactive » et verrouille a nouveau la 
pipette par un die sur la molette. 
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Reglage du contraste . 

Le contraste de I'ecran peut etre regie au moyen de la moiette dans le 
mode correspondant par deverrouillage au moyen d'un die, selection de 
5 valeur par rotation de la moiette, et verrouillage par un nouveau die. 

Reglage d'un volume limite . 

Cette fonction est utile lorsqu'on utilise avec la pipette des cones de 
volume inferieur au volume maximal de la pipette. II est en effet dans ce cas 

10 necessaire de prevoir une limite de volume inferieure a la limite nominale de 

la pipette. Le reglage du volume a prelever devra en effet etre compris entre 
le volume minimum et le volume limite. Le reglage se fait une fois que Ton se 
trouve dans le mode correspondant par un die sur la moiette pour 
deverrouiller le reglage, le reglage de la valeur par rotation de la moiette, 

15 puis le verrouillage de la valeur reglee par un die sur la moiette. 

Validation des choix . 

Apres le reglage de certaines valeurs (par exemple les volumes de 
calibration standard, les volumes de calibration en un point, ou les 

20 parametres de programmation de la maintenance), le processeur attend de 

I'utilisateur qu'il lui indique si ces reglages doivent etre confirmes. Pour cela, 
I'utilisateur fait tourner la moiette pour selectionner dans le menu 
correspondant la fonction « quitter », un nouveau menu apparatt pour 
confirmer par « ou i » ou par « non » ces choix. L'un de ces deux elements 

25 est selectionne au moyen de la rotation de la moiette puis est valide par un 

die sur la moiette. 

Lorsque le message informant I'utilisateur qu'il faut accomplir une 
maintenance apparatt, Putilisateur peut choisir d'entrer dans le menu de 
maintenance pour effectuer cette maintenance ou que cette maintenance lui 
30 soit rappelee plus tard. Un die sur la moiette permet d'obtenir un menu de 

selection de Tune des deux solutions. La rotation de la moiette permet de 
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selectionner I'une des solutions et un nouveau die permet de valider cette 
selection. 



Mode prelevement et melange . 

Dans le mode preleyement _e_t _melange i deux volumes de- prelevement 
sont a regler. Le premier est le volume a prelever, et le second est le volume 
de melange. Les deux volumes peuvent etre regies dans le menu adapte au 
moyen de la molette, de la meme fagon qu'on I'a decrit pour le reglage d'un 
simple volume a prelever. 

La pipette pourra etre programmee de sorte que dans un mode 
fonctionnement, un prelevement de iiquide est simplement declenche par 
I'action de I'utilisateur sur I'un des boutons et se poursuit lorsque ce bouton 
est relache. A I'inverse, la pjpette^lL^ 



un mode d'utilisation le prelevement est integralement commande par I'action 
du bouton, de sorte qu'il se poursuit tant que ce bouton est actionne, et 
cesse des que le bouton est relache par I'utilisateur. 

Dans un mode de fonctionnement repetitif, le volume a prelever est 
regie de la meme maniere que ci-dessus. Le nombre d'aliquotes est regie 
egalement avec la molette. Apres reglage du volume a prelever, e'est le 
nombre maximum d'aliquotes qui est affiche. Ce nombre peut etre reduit par 
rotation de la molette puis valide par un die. 

Comme on le voit, la molette permet la selection et le reglage de 
differentes fonctions de la pipette en permettant notamment par un die une 
commande de selection et par une rotation dans un premier sens une 
incrementation d'une valeur d'un parametre, et sa decrementation par une 
rotation dans le sens oppose. Du point de vue de I'utilisateur, cette molette 
permet la navigation dans des menus ou le reglage de parametres. La 
molette permet de minimiser le nombre de boutons presents sur la pipette. 
Elle ameliore I'ergonomie de la pipette et la rapidite d'utilisation. 

On a illustre a la figure 10 une variante de realisation de la pipette selon 
1'invention constitute en I'espece par une pipette 102 motorisee multicanaux. 
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La pipette comprend ici douze canaux 90 permettant d'effectuer douze 
prelevements simultanes. La partie haute de la pipette est identique a celle 
de la pipette de la figure 1, seule est modifiee la partie basse. II peut s'agir de 
la partie haute de la figure 1 a laquelle on a fixe de facon amovible la partie 
basse multicanaux en remplacement de la partie basse monocanal de la 
figure 1 . 

Bien entendu, on pourra apporter a I'invention de nombreuses 
modifications sans sortir du cadre de celle-ci. L'invention a ete decrite en 
reference a une pipette motorisee, c'est-a-dire une pipette dans laquelle le 
prelevement est commande par un moteur. L'invention peut neanmoins etre 
mise en ceuvre avec une pipette dans laquelle le prelevement est commande 
directement par la main de I'utilisateur, et ce mecaniquement, sans 
I' intervention d'un moteur. 

On pourra remplacer la molette mobile en rotation autour d'un axe par 
une boule mobile en rotation autour d'une infinite d'axes s'etendant dans un 
plan perpendiculaire a I'axe 82. La boule demeurera mobile a coulissement 
suivant la direction 82. 

Comme on I'a vu, la pipette comprend des moyens pour determiner une 
Vitesse de rotation de la roue, et des moyens pour choisir une 
correspondance entre un secteur angulaire de la roue et une unite de valeur 
d'un parametre dont le reglage s'effectue au moyen de cette roue. On pourra 
prevoir de mettre en oeuvre cette caracteristique independamment du fait 
que la roue est montee coulissante. 

Par ailleurs, on a decrit le programme enregistre dans la pipette en 
presentant les actions que devaient effectuer I'utilisateur pour commander la 
pipette. On pourra mettre en oeuvre le programme correspondant 
independamment de la presence de la molette. 
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REVINDICATIONS 



30 



1 ; Pipette comportant une roue de commande (60) mobile a rotation 
et mobile a coulissement, caracterisee en ce qu'elle est agencee de sorte 
d'un coulissement de la roue engendre une commande de la-pipette: 

2. Pipette selon la revendication precedente, caracterisee en ce que (a 
roue (60) est mobile a coulissement suivant une direction (82) 
perpendiculaire a un axe (80) de rotation de la roue. 

3. Pipette selon i'une quelconque des revendications precedentes 
caracterisee en ce que la roue (60) s'etend en sailfie d'un corps (4) de la 
pipette. 

4. Pipette selon I'une quelconque des revendications precedentes, 
caracterisee en ce que la pipette comprend des moyens (90) de rappel de la 
roue a I'encontre de son coulissement a partir d'une position nominate. 

5. Pipette selon I'une quelconque des revendications precedentes 
caracterisee en ce qu'elle comprend des moyens (76, 78) pour convertir un 
mouvement de la roue (60) en au moins un signal electrique. 

6. Pipette selon i'une quelconque des revendications precedentes 
caracterisee en ce qu'elle comprend des moyens (76, 78) pour convertir un 
mouvement de la roue (60) en au moins deux signaux eiectriques permettant 
de determiner un sens du mouvement. 

7. Pipette selon I'une quelconque des revendications precedentes 
caracterisee en ce qu'elle est agencee pour permettre une navigation au 
moyen de la roue (60) dans au moins un menu. 



1er depot 



15 

8. Pipette selon Tune quelconque des revendications precedentes, 
caracterisee en ce qu'elle est agencee pour permettre de regler au rnoyen de 
la roue (60) au moins un parametre, et de preference au moins deux 
parametres. 

9. Pipette selon Tune quelconque des revendications precedentes, 
caracterisee en ce qu'elle comprend des moyens (50) pour determiner une 
Vitesse de rotation de la roue et des moyens (50) pour choisir une 
correspondance entre un secteur angulaire de la roue (60) et une unite de 
valeur d'un parametre. 

10. Pipette selon Tune quelconque des revendications precedentes, 
caracterisee en ce qu'elle est agencee pour permettre de regler au moyen de 
la roue au moins un volume a prelever. 

1 1 . Pipette selon Tune quelconque des revendications precedentes, 
caracterisee en ce qu'elle est agencee pour permettre de regler au moyen de 
la roue au moins une valeur de calibration de la pipette. 

12. Pipette selon Tune quelconque des revendications precedentes, 
caracterisee en ce qu'elle est agencee pour permettre de regler au moyen de 
la roue un nombre de cycles de prefevement precedant remission d'un signal 
par la pipette. 

13. Pipette selon Tune quelconque des revendications precedentes 
caracterisee en ce qu'elle est agencee pour permettre d'entrer dans la 
pipette au moyen de la roue des mots, des chiffres, ou des expressions 
alphanumeriques. 
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14. Precede de commande d'une pipette, caracterise en ce qu'on 
commande la pipette en faisant coulisser une roue (60) mobile a rotation. 

15. Precede selon la revendication precedente, caracterise en ce 
qu'on fait coulisser la i roue ..pour acliver un mode de-reglage d'un-pararnetre. 

16. Precede selon Tune quelconque des revendications 14 a 15, 
caracterise en ce qu'on fait tourner la roue pour selectionner une valeur d'un 
parametre. 

17. Procede selon I'une quelconque des revendications 14 a 16 
caracterise en ce qu'on fait coulisser la roue pour valider une valeur d'un 
parametre selectionne. 



15 18 " p rocede selon I'une quelconque des revendications 14 a 17, 

caracterise en ce que : 

- durant une manoeuvre de la roue (60), on determine une 
vitesse de rotation de la roue ; et 

- on choisit une correspondance entre un secteur angulaire de 
la roue et une unite de valeur du parametre. 



20 
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